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Введение
DTM C1|2 поддерживает взаимодействие с интеллектуальной системой помощи 

водителю и предотвращения аварий MobilEye (ADAS).

При фиксации событий трекер формирует внеочередные сообщения на сервер 

что позволяет контролировать качество вождения и соблюдения ПДД.

Система имеет 6 основных функций:

предупреждение о возможном наезде на пешехода или велосипедиста;•

предупреждение столкновения с впередиидущим ТС (включая мотоциклы);•

оповещение в случае непреднамеренного съезда с полосы движения;•

контроль безопасной дистанции до впередиидущего ТС;•

распознавание дорожных знаков, информирование о превышении 

разрешенной скорости;

•

интеллектуальное управление дальним светом.•

https://www.mobileye.com/


Подключение
Подключение производится по интерфейсу CAN: 

CAN_H MobilEye (коричневый) – к CAN_H трекера, 

CAN_L MobiEye (фиолетовый) – к CAN_L трекера, 

Настройка
В настройках трекера в разделе «Цифровые интерфейсы» в поле 
«Программа встроенного CAN» введите номер 777.

Внимание: требуется подключение резистора на 120 Ом между CAN-H и CAN-L



Передаваемые данные на сервер
Данные передаются в теге «virtual sensors».

Vs_180 – статусы предупреждения о нарушении ПДД и конфигурации системы:

При настройке через web-конфигуратор требуется отправить устройству 

SMS- или TCP-команду для обновления. Если настройка производится через 
локальный конфигуратор (Windows), то достаточно нажать на кнопку 

сохранить.



Vs_181 – Error code:
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