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Введение
DTM C1|2 поддерживает взаимодействие с интеллектуальной системойпомощи водителю и предотвращения аварийMobilEye.
При фиксации событий трекер формирует внеочередные сообщения насервер.

Система имеет 6 основных функций:
 предупреждение о возможном наезде на пешехода или велосипедиста; предупреждение столкновения с впередиидущим ТС (включая мотоциклы); оповещение в случае непреднамеренного съезда с полосы движения; контроль безопасной дистанции до впередиидущего ТС; распознавание дорожных знаков, информирование о превышенииразрешенной скорости; интеллектуальное управление дальним светом.
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Подключение и настройка
Подключение производится по интерфейсу CAN:
CAN_H MobilEye ( коричневый) – к CAN_H трекера,CAN_L MobiEye ( фиолетовый) – к CAN_L трекера,

В настройках трекера нужно включить встроенный CAN и выбратьпрограмму 777
Внимание: требуется подключение резистора на 120 Ом между CAN-H и CAN-L
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Передаваемые данные на сервер

Данные передаются в теге «virtual sensors».
Vs_180 – статусы предупреждения о нарушении ПДД и конфигурациисистемы:

SoundType – предупреждающие звуковыесигналы(биты 0-2)
0х00 – silent (спокойно)0х01 – LDW Left (предупреждение опересечении полосы слева без использованиясигнала поворотника)0х02 – LDW Right (предупреждение опересечении полосы справа без использованиясигнала поворотника)0х03 – HW1 (дистанция с врепеди едущимавтомобилем. Устанавливается в конфигурацииMobilEye)0х04 – TSR (превышение скорости относительустановленного знака ограничения скорости)0х05 – UFCW (предупреждение о прямомстолкновении на малой скорости)0х06 – FCW+PCW (предупреждения о лобовомстолкновении + о столкновении с пешеходом)LDWoff – функция предупреждения овыходе из полосы движения безиспользования сигналов поворотника(бит 3)

0 – включена1 – выключена либо слишком низкая скоростьдля её активности
TSRen – функция распознавания дорожныхзнаков ограничения скорости (бит 4)

0 – выключена1 – включенаTSRWarningLevel – разница скороститранспортного средства относительноустановленного знака ограничения скорости(биты 5-7)Параметр работает когда TSRen включенпри начальной настройке Mobileye

0х00 – нет нарушений0х01 – превышение на 0-5 км/ч0х02 – превышение на 5-10 км/ч0х03 – превышение на 10-15 км/ч0х04 – превышение на 15-20 км/ч0х05 – превышение на 20-25 км/ч0х06 – превышение на 25-30 км/ч0х07 – превышение на 30-35 км/чHeadwayValid – Предупреждение особлюдении дистанции (мягкоепредупреждение). После этого событияпоявляется критическое FCW (бит 10)

0 – спокойно1 – сработка предупреждения

Failsafe – Индикатор пониженнойвидимости (бит 11)
0 – хорошее изображение1 – плохая погода, прямые солнечные лучи,грязь на лобовом стекле и т.д.Maintenance – внутренняя ошибкаОшибка. Обратитесь к поставщику (бит 12)
0 – нет1 – ошибка
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FCWon – индикатор событияпредупреждения о прямом столкновении.FCW будет включен на протяжении всейдлины предупреждения (бит 13)

0 – выкл1 – вкл

Right/Left LDWon – индикатор событиянарушения линии разметки (левый сигнал)будет включен в течение 5 последовательныхкадров, независимо от того, как долго длитсясобытие на самом деле (биты 14-15)

Бит 14 - RightLDWon (0 – выкл, 1 – вкл)Бит 15 - LeftLDWon (0 – выкл, 1 – вкл)

PedsInDZ and PedsFCW –предупреждение о появлениипешехода/велосипедиста в опасной зоне ипредупреждение о лобовом столкновении сним (биты 16-17)

Бит 16 - PedsInDZБит 17 - PedsFCW

UFCW – предупреждение о прямомстолкновении в городе работает в условияхмедленного движения, когда авария на малойскорости неизбежна. (бит 18)

0 – нет1 – есть

CarInfoMessage – информационноесообщение об автомобиле(биты 19-23)
Бит 19 - HighBeam (дальний свет)Бит 21 - RightSignal (правый поворотник)Бит 22 - LeftSignal (левый поворотник)Бит 23 - Brakes (педаль тормоза)

Vs_181 – Error code:
Статус маски ошибок(бит 0) 0 – Нет ошибок1 – Сработка Error code
Маска ошибок(биты 1-7) 0x12/16/17/18» Ошибка передачи данных на дисплей водителя.0x13 – Сбой автоматических настроек Mobileye.0x20 – Ошибка подключения CAN шине Mobileye.0x39 – Ошибка основного блока Mobileye (требуется заменакамеры).0x55 – Камера Mobileye не видит горизонт (ось Y).0x57 – Камера Mobileye установлена выше 10 метров отгоризонта.0xAB/A0/A1 – E-Box Mobileye не найден. Требуется проверитьподключение.0xDA – Критическая ошибка. Требуется проверка камеры.

WLP файл с датчиками

https://disk.yandex.ru/d/fc6oJ2zJlEun0Q

